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~ UNIVERSIDADE FEDERAL DO ACRE .
PRO-REITORIA DE PESQUISA E POS-GRADUACAO

EDITAL PROPEG N° 03/2024, PROCESSO SIMPLIFICADO PARA SELE’QAO DE
BOLSISTAS DO PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM ROBOTICA +
10T

A PRO-REITORIA DE PESQUISA E POS-GRADUACAO E A COORDENACAO DO
PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM ROBOTICA + IOT, no uso de suas
atribuicGes, torna publico que estdo abertas as inscricbes para o processo de sele¢do de 4
(quatro) bolsistas para atuarem no projeto “Capacitacdo em Robdtica + 10T”, ligado ao
Centro de Ciéncias Exatas e Tecnoldgicas (CCET), campus de Rio Branco da Universidade
Federal do Acre. Os bolsistas selecionados atuardo nas atividades do projeto de acordo com
as disposicOes contidas neste edital.

1. DISPOSICOES PRELIMINARES

1.1 A Universidade Federal de Acre (UFAC), em acordo de parceria com a
CITS.AMAZONAS e Fundacdo de apoio e desenvolvimento ao ensino, pesquisa e
extensdo universitaria no Acre (FUNDAPE), por meio de convénio celebrado entre as
partes, estdo executando o projeto “PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM
ROBOTICA + 10T PARA IND 4.0 PARA ESTUDANTES DE ENSINO MEDIO E
SUPERIOR DO MUNICIPIO DE RIO BRANCO”.

1.2 O acordo de parceria entre a UFAC, FUNDAPE e CITS. AMAZONAS consiste em
disseminar os conceitos de Robdtica e Internet das Coisas (1oT) através de atividades de
formacdo de recursos humanos, pesquisa e desenvolvimento, visando a capacitacdo
profissional de graduados e estudantes de nivel superior e estudantes de ensino médio do
municipio de Rio Branco.

2. ASVAGAS
2.1 Serdo ofertadas 04 (quatro) vagas para instrutores bolsistas (Pesquisador Master) que

fardo parte do desenvolvimento do projeto “Capacitacdo em Robdtica + 10T como a
sequir:

Carga Quantidade

Profissional Perfil exigido para contratacéo Horéria/Curso | de Vagas

Graduacdo em Engenharia elétrica,
Engenharia de computacéo, Ciéncias da
Computacdo ou Discentes com ANEXO | 04
experiéncia em Robdtica e Internet das
Coisas.

Pesquisador
Master

2.2 Os candidatos poderéo inscrever-se para a selecdo em ate 05 (cinco) médulos.
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3. DOS REQUISITOS BASICOS

3.1.

3.2.

3.3.

Ter vinculo empregaticio com a UFAC, Universidades ou Instituicbes com parceria em
Pesquisa e/ou Universidades conveniadas com a Fundacdo de Apoio a Pesquisa do Acre
(FUNDAPE);

Ter disponibilidade de carga horaria (ANEXO |) para participagdo nas atividades do
projeto sem prejuizos a outras atividades académicas, incluindo, eventualmente, sabados;

Declaragdo para atuacao no projeto, sem prejuizo as atividades na UFAC.

4. DA ATUACAO E REMUNERACAO

4.1.

4.2.

4.3.

44.

4.5.

4.6.

4.7.

Os candidatos aprovados atuardo como instrutores bolsistas no projeto “Capacitacdo em
Robotica + 10T”.

Os cursos do presente projeto serdo executados em formato presencial e virtual.

As atividades a serem desenvolvidas s&o:

4.3.1. Definicdo das ementas, material didatico e processos avaliativos para cada
contetido abordado;

4.3.2. Assegurar as entregas de cada contetdo tedrico e/ou pratico a ser ministrado, com
qualidade de acordo com o cronograma de cada curso;

4.3.3. Elaboracéo de relatorios referentes as atividades realizadas no curso ministrado;

4.3.4. Implementacdo de protétipos robéticos definidos nos diversos modulos.

A remuneracdo do Pesquisador Master sera realizada por meio de bolsa, paga por cada
mddulo ministrado, a ser depositada em conta corrente posteriormente fornecida pelo(a)
candidato(a) selecionado(a).

O valor da bolsa é de R$ 180 (cento oitenta reais) por hora-aula, paga diretamente pela
Fundacgdo Apoio ao Ensino, Pesquisa, Extensdo e Desenvolvimento Institucional do Acre
(FUNDAPE) que sera o responsavel pela administracdo dos recursos descentralizados do
projeto, no més subsequente ao desenvolvimento das atividades.

O pagamento da bolsa fica condicionado ao envio do relatério ao final das atividades.

O exercicio da funcdo de bolsista prevista neste Edital ndo implica em vinculo
empregaticio com a UFAC.

5. DA INSCRICAO

5.1.

As inscri¢des ocorrerdo no periodo de 08 a 12 de janeiro de 2024.
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5.2. As inscricdes deverdo ser realizadas através do e-mail robotica.iot@ufac.br. No assunto
do e-mail, o candidato devera colocar “Inscricdo Edital Propeg n° 03/2024:
cédigo_do_curso —nome_do_candidato”.

5.3. No corpo do e-mail, o(a) candidato(a) devera preencher as seguintes informacdes:
5.3.1. Nome completo;
5.3.2. Cadigo do curso (Anexo I);
5.3.3. CPF;
5.3.4. E-malil;
5.3.5. Telefone celular;
5.3.6. Formacéo;
5.3.7. Curriculum Vitae ou Lattes;
5.3.8. Matricula SIAPE.

5.4. Anexado ao e-mail, o(a) candidato(a) devera enviar:

5.4.1. Documento oficial com foto digitalizado (RG ou CNH);

5.4.2. Copia digitalizada do diploma de graduacdo ou histdrico escolar de ter cursado
disciplinas necessarias para as atividades robdtica e 10T, e pds-graduacdo se
houver;

5.4.3. Quadro da pontuacéo de avaliagdo (Anexo II).

5.5. N&o serdo aceitas inscri¢des via procuragdo, correspondéncia postal, fax ou outro meio
diverso ao estabelecido no item 5.2.

5.6. A comissdo de selecdo ndo se responsabilizara por erros e falhas de entrega da
documentacdo relativa a inscricdo, que possam acarretar a eliminacdo do candidato no
processo seletivo.

5.7. Os documentos listados no item 5.4 devem ser encaminhados em um Unico e-mail,
conforme o item 5.2. Caso o candidato encaminhe mais de um e-mail, sera lido e
considerado, para fins de inscri¢do, apenas a inscricdo mais recente e 0(s) respectivo(s)
anexo(s).

5.8. Seré indeferida inscri¢do inconsistente e que ndo atenda as exigéncias estabelecidas neste
Edital.

5.9. Demais informacdes relativas a etapa de inscricdo serdo enviadas ao e-mail do candidato
ou no site da UFAC (http://www?2.ufac.br/editais/propeq).

6. DASELECAO

6.1. O processo seletivo sera realizado por uma comissdo composta pelo coordenador e pelo
gerente do projeto.

6.2. A selecdo seré realizada em fase Unica, através de analise de documentos informada no
ato da inscrigéo.
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6.3. Ndo serdo aceitos, em hipétese alguma, documentos que ndo foram declarados no ato da
inscricao.

6.4. A classificacdo obedecera a ordem decrescente do total de pontos obtidos.

6.5. Em caso de empate, terd preferéncia o candidato mais idoso, conforme paragrafo Unico
do art. 27 da Lei 10.471/2003.

6.6. A pontuacédo dos candidatos sera feita de acordo com o Anexo Il deste Edital.

7. DO RESULTADO DE SELECAO

7.1. A lista dos candidatos aprovados sera divulgada no site da UFAC
(http://www?2.ufac.br/editais/propeg), obedecendo ao cronograma apresentado no item
11.

7.2. A convocacdo dos candidatos aprovados observara rigorosamente a ordem de
classificacdo.

8. DO RECURSO
8.1. Para a interposicdo de recurso, o candidato deverd preencher enviar um e-mail para

robotica.iot@ufac.br. No assunto do e-mail, o candidato devera colocar “[Recurso]
Edital Propeg n°® 03/2024: Codigo_da_Vaga — nome_do_candidato”.

8.2. O e-mail para recurso deve ser enviado no prazo indicado no item 11.

8.3. Para a interposicdo de recurso, o candidato devera encaminhar a devida argumentacao e
comprovacao no corpo do e-mail referente ao item 8.1.

8.4. N&o serdo aceitos recursos entregues via procuracdo, correspondéncia postal, fax ou
outro meio diverso ao estabelecido no item 8.1.

8.5. Em hipotese alguma sera aceita revisao de recurso ou recurso de recurso.

8.6. Sera indeferido recurso extemporaneo, inconsistente e que ndo atenda as exigéncias
estabelecidas neste Edital.

8.7. A comissdo de selecdo ndo se responsabilizara por erros, falhas de entrega da
documentacdo relativa ao recurso, de forma que a comissdo ndo podera avaliar o recurso
do candidato, e este sera eliminado do Processo Seletivo.

9. DA CONVOCACAO
9.1. Durante a convocacao o candidato deve apresentar os seguintes formularios:

9.1.1. Declaracdo de disponibilidade de carga horaria para dedicar-se as atividades do
projeto, devidamente assinado (ANEXO I11).
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9.2. A recusa ou auséncia de manifestacdo do candidato, ap6s a convocacdo, implicara a
imediata chamada do préximo classificado.
10. DO INICI1O DAS ATIVIDADES

10.1. As atividades estdo previstas para iniciar o dia 19/01/2024, considerando como
primeira etapa o planejamento das ementas e material didatico para cada curso.

10.2. Os cursos de capacitacdo estdo previstos para iniciar de acordo com a tabela do
ANEXO I.

11. DO CRONOGRAMA

Etapa Data
Publicacdo do Edital 08 de janeiro de 2024
Periodo de inscri¢Oes 08 a 12 de janeiro de 2024

Resultado preliminar da homologacédo das
inscri¢Oes e da andlise curricular

Prazo para recurso a homologacéo e da
andlise curricular.

Resgltado da homologacéo e da analise 17 de janeiro de 2024
curricular

Publicacdo do resultado final 18 de janeiro de 2024

15 de janeiro de 2024

16 de janeiro de 2024

12. DO VINCULO

12.1. O desenvolvimento das atividades do profissional selecionado néo caracteriza vinculo
empregaticio com a UFAC ou qualquer outra instituicdo envolvida no projeto, € 0s
valores recebidos ndo se incorporam, para qualquer efeito, ao vencimento, salario, a
remuneracao ou aos proventos recebidos.

12.2. A contratacdo podera ser suspensa ou cancelada, sem 0Onus para 0 projeto, nas
seguintes hipoteses:
a) houver substituicdo do profissional ou cancelamento de sua participacdo no
Projeto por questdes judiciais;
b) forem constatadas incorrecdes nas informac@es coletadas;
C) for constatada descumprimento de algum item contido no regulamento interno do
projeto;
d) for constatado 0 ndo cumprimento dos prazos exigidos no desenvolvimento da
prestacdo das atividades ou ndo entrega do servico final por qualquer motivo, no
prazo exigido.
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13. DAS DISPOSICOES GERAIS

13.1. O presente Edital podera ser revogado ou anulado a qualquer tempo, no todo ou em
partes, seja por decisdo unilateral, seja por motivo de interesse publico ou exigéncia
legal, sem que isso implique em direito a indenizacdo ou reclamacdo de qualquer
natureza.

13.2. Os casos omissos serdo tratados pela comissao de selecao.

13.3. Ser& mantido cadastro de reserva seguindo rigorosamente a ordem de classificacao.

Rio Branco — AC, 08 de janeiro de 2024.

Francisca Racline Gomes da Silva
Pro-Reitora de Pesquisa e Pds-Graduacdo, substituta

Prof. Dr. Diodomiro Baldomero Luque Carcasi
Coordenador do projeto
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ANEXO | - MODULOS E CARGA HORARIA

EDITAL PROPEG N° 03/2024, PROCESSO SIMPLIFICADO PARA SELEQAO DE
BOLSISTAS DO PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM ROBOTICA +

10T
Cadigo Conteudo Carga Horaria

Mddulo 1: Introducéo a robotica e Internet das coisas (10T)
Basico:
* Fundamentos da robdtica: histdorico, tipos de robds,
componentes basicos;
* Robocup SSL: Historia, principios e¢ objetivos do RoboCup
SSL, Divisdes, proximos eventos, Regras;
* Conceitos de IoT: Historia e evolugao da IoT, importancia da
loT na Industria 4.0, conexdo, Principios bésicos da loT,
arquiteturas e componentes.
Avancado*:

01 . Apresentagéo. do curso e seus objetivos. Introducdo a robotica 40 horas
de futebol SSL;
* Visdo geral do hardware, Cad e software utilizados em robos
SSL. Principais ambientes de desenvolvimento de software,
firmware e cad;
* Pecas mecanicas: Principais pecas mecénicas do robo,
detalhes de ensamblagem das pecas mecanicas;
* Instalagdo dos principais programas utilizados durante o
curso;
* Montagem das pegas mecanicas do robo SSL: Montagem do
primeiro andar do robd como, a plataforma da base, montagem
dos motores, montagem do mecanismo de chute.
Modulo 2: Eletrdnica bésica, sensores e atuadores
Basico:
* Eletronica: circuitos, componentes eletronicos, leitura de
esquemas;
 Tipos de sensores utilizados em robdtica movel: sensores
Gticos, reflexivos, sensores de tensdo, de corrente;
* Atuadores: motores de CC, servomotores, drivers de
acionamento de motores de CC;
* Outros dispositivos:  opto-acopladores, circuitos de

02 acionamento de Mosfets, regulares de tensdo, tecnologias de
baterias usados em robdtica movel.
Avancgado*:
* Eletronica do robo SSL: Descri¢ao da placa de controle geral, 40 h

- - oras

Descricao da placa de controle de chute, descricdo da placa de
controle de motores, redes de comunicacao entre modulos, e
comunicacéo wireless.
* Sensores e atuadores do robé SSL: motores de CC,
componentes do mecanismo de chute, sensores envolvidos.
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* Montagem das placas eletronicas na estrutura do robd SSL:
montagem do segundo andar do robé como, placa de controle
de motores, placa de chute, bateria, capacitor.

03

Mddulo 3: Programacao e desenvolvimento do firmware
Basico:

« Programacao: introducéo a légica de programacéo, introducao
a programacdo em C;

» Compilagao, debugging;

* Introdug@o aos principais recurso do microcontrolador assim
como: PWM, conversor analogo para digital, periféricos
digitais de entrada e saida, interrupcbes, protocolos de
comunicacdo serial UART e SPI;

* Introdugdo a programagdo em C;

* Introducao aos sistemas de controle;

* Conceitos de sistema em tempo real.

Avancado*:

* Introducdo a RTOS;

* Firmware do robd SSL: Firmware dos microcontroladores de
controle, chute e motores. Configuragdo dos principais recursos
utilizados do microcontrolador, principais rutinas como:
protecdo, locomocgdo, de comunicacdo, de chute e de mais
rutinas de controle do robd;

* Controle e teste dos principais periféricos do robd: controle
dos motores e principais testes de locomocdo, controle dos
mecanismos de chute, testes de comunicacéo wireless;

» Exploragdo de algoritmos de controle avancados, como
controle PID. Discusséao sobre estratégias de jogo;

* Programagdo dos microcontroladores pela interface ICSP,
PICKITS3.

40 horas

04

Modulo 4: Programacdo avancada e automacao

Basico:

* Introdugdo ao sistema operacional GNU-Linux/Fedorg;

* Instalacdo de Fedora;

* Introducdao a criacdo de diretdrios e arquivos, permissoes,
execucdo de scripts e programas;

* Introducao a C++;

* Introdugdo ao framework Qt;

* Aprofundamento nas linguagens de programacao C/C++:
Introducéo & programacéo orientada a objetos;

* Introducao a visao computacional;

* Introdugao a inteligéncia artificial: arvore de deciséo;

* Introducao a redes de computadores: sistemas distribuidos.

40 horas
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Avancado*:

* Arquitetura do GearSystem, WRTols e COACH;

» Estacdo de controle central, arquitetura de controle do robo
SSL;

* Atenuacao de ruido: Introducao ao filtro Kalman;

* Inteligéncia artificial envolvida no controle dos robds:
playbook strategies and behavior;

* Implementagdo de estratégias basicas de jogo. Simulacdes
para testar as estratégias desenvolvidas;

* Configuragdes do ambiente de simulagdo do robd SSL.

05

Modulo 5: Plataformas de robdtica

Basico:

* Introducdo ao League software: SSL-vision, SSL-game
controller, SS-status-board, grSim, etc;

* Configuragdes do ambiente de simulagao;

* Organizacao e montagem fisica do ambiente de jogo.
Avancado*:

* Testes e utilizacdo do software do SSL,;

* Posta em marcha do controlador central e execu¢ao de uma
partida de jogo entre dois times;

* Realizacdo de testes do controlador central, testes e revisao do
firmware e hardware dos robos envolvidos.

40 horas

06

Moadulo 6: Comunicacéo e redes na loT

* Introducdo a internet das coisas

* Principais plataformas cloud para desenvolvimento de 10T

* Principais plataformas hardware para loT

* Protocolos de comunicagao para a loT: MQTT, HTTP.

* Redes ¢ conectividade na IoT: Wi-fi, Zigbee, Bluetooth,
LoraWan.

40 horas

07

Modulo 7: Projetos praticos

* Introdugdo a placa de desenvolvimento IoT

* Programacdo da placa: configuragdes de comunicacdo
wireless, configuracdo do protocolo cliente, demais funcdes e
rutinas.

« Integragdo de sensores e dispositivos de saida na placa loT.

* Integracdo de dispositivos IoT com aplicativos moveis e
Servigos em nuvem.

40 horas

08

Modulo 8: Etica e responsabilidade na robética e 10T

* Desenvolvimento de uma aplicagdo web para automacdo
residencial, usando um broker MQTT local e interface ao
cliente por MQTT sobre websoket.

* Interface com a plataforma hardware.

* Discussoes sobre questdes éticas relacionadas ao uso de robds
e dispositivos 10T,

» Consideragdes sobre privacidade, segurangca e impactos
sociais da tecnologia.

40 horas

* Disciplina parcial ministrada de forma remota.
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EDITAL PROPEG N° 03/2024, PROCESSO SIMPLIFICADO PARA SE[_EQAO DE
BOLSISTAS DO PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM ROBOTICA + 10T

ANEXO Il - PONTUACAO DA AVALIACAO DE TIiTULOS

PROFESSOR FORMADOR:

Formagdo e Descricdo da Formacéo e Pontuacéo por Pontuagdo Pontuagao
Experiéncia E A Unidade . Limite de Indicada Indicada pela
. Xperiéncias unidade ~ . -
profissional pontuacdo| pelo Candidato Comisséo
Graduagdo em qualquer area de
atuacéo conforme o item 2.1 Curso 5 5
Formagéo deste edital.
Académica  |Doutorado em qualquer &rea de
atuacéo conforme o item 2.1 Curso 6 12
deste edital.
Mestrado em qualquer area de
atuacéo conforme o item 2.1 Curso 5 10
deste edital.
Especializacio em qualquer
area de atuacdo conforme o Curso 4 8
item 2.1 deste edital.
Curso de capacitacdo nas areas Curso 4 8
contempladas no item 2.1
Experiéncia Ministrﬁgéo,de aulas na
profissional grad_uagao/pqs—grad_ua_gao
relacionadas as disciplinas | Semestre 4 16
contempladas no Anexo | deste
edital.
Bolsista: PIBIC, PIBITI, PIVIC|Semestre 4 16
Limite de Pontuacéo 75
Assinatura:
Data / /

10
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ANEXO I11 - DECLARAGAO DE DISPONIBILIDADE DE CARGA HORARIA

EDITAL PROPEG N° 03/2024, PROCESSO SIMPLIFICADO PARA SE’LEQAO DE
BOLSISTAS DO PROJETO PRIORITARIO: CAPACITACAO EM ROBOTICA + 10T

Eu, , de CPF N°
, declaro que, possuo disponibilidade carga horaria para me

dedicar as atividades do projeto de extensdo “Capacitacdo em Robotica + 10T”, conforme
disposto no ACORDO DE PARCERIA PARA PROGRAMA PRIORITARIO DE INDUSTRIA 4.0
E MODERNIZACAO INDUSTRIAL (PPI 4.0), tendo ciéncia que em caso de ndo atendimento
as demandas estabelecidas pelo coordenador do projeto, serei desligado(a) do mesmo.

Por estar em acordo, assino o presente.

Rio Branco, de de 2024.

Assinatura do(a) candidato(a)
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